Scenario potentiel de mise a jour par satellite de la
cartographie des habitats naturels dans le Nord-Pas de
Calais et le Kent
Updating regional habitat maps by satellite, the potential
scenario in Kent and Nord-Pas de Calais
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A Etude des potentialités des
nouvelles technologies de
télédétection spatiale pour la
connaissance et le suivi de
I'évolution des milieux naturels

Analyser l'apport de ces nouvelles
technologies et services associés p/r
a | 61 ma quériennes et/ou les
méthodes d 6 e x t r jpac releves
terrain ou PIAO

A Study of the possible use of new
remote sensing technologies for
longi term natural habitat
monitoring

A Analyse the contribution of the new
technologies and services vs. aerial
Imagery and/or extraction methods
by field surveys or API
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Scenario de création et/ou de mise a
jour des cartographies des milieux :

i

Intégrant les composantes identifiees au
cours de | 6 ®t damdseun processus
global

Ces composantes sont intégrées
opérationnellement pour appuyer les
méthodes actuelles de télédeétection
spatiale adaptées aux objectifs et aux
besoins des utilisateurs

Objectif : réduire la PIAO et/ou terrain
nécessaire au minimum en intégrant au
maximum les éléements d 0 a pigentifies

A Scenario for creation and/or updating
the natural habitats maps:

Integrating the components identified
during the study in a comprehensive
process

These components are operationally
integrated to support current methods of
remote sensing adapted to the
objectives and users needs

Aim: reduce API and/or field survey to a
minimum by incorporating the support
elements identified




Orthophotos
actuelles t+1
+
Images
satellites

7

Ancienne cartographie (t)
+
Orthophotos actuelles (t+1)

v

Mise a jour automatisée
des contours (polygones)

Caractérisation thématique
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Seulil

sélection
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Couche Couche :
. Indice de

Changement thématique :
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Previous map (t)
+

Current aerial photos (t+1)

v
Automated update of
contours (polygons)
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Thematic characterisation
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layer :
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Mise a jour automatisée Automated update of
des contours (polygones) contours (polygons)




Segmentation orientée objet a partir de ARCH ' Segmentation object oriented on ARCH 2008 and
2009 etde | 6 o IRC t+b(2m) (FR) the aerial photo from t+1 (2m) (UK)

AN { o o BRIkt /A- 3 Al R ey £
Base vectorielle 2005 a MAJ ouveaux contours 2009
Vector database 2005 to be updated New contours for 2009
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Orthophotographie
2009 et Base
vectorielle 2005 a
MAJ

Aerial photography
2009 and vector
database 2005 to be
updated




Orthophotographie
2009 et nouveaux
contours 2009

Aerial photography
2009 and new
contours 2009




Orthophotographie
2008 et Base
vectorielle 2003 a MAJ

Aerial photography
from 2008 and ARCH
2003 to be updated
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Orthophotographie
2008 et nouveaux
contours 2008

Aerial photography
from 2008 and new
contours 2008
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Orthophotos
actuelles t+1 . i _ _ .
+ Caracterisation thématique | Thematic characterisation

In:al?_fs (nomenclature simplifiée) (simplified classes)
satellites




22 & 24

Eaux douces & Eaux courantes

31.1 & 31.2 & 31.8 Landes humides &Landes seches & Fourrés

37A & 53

37B

38&34&35&
38.1&38.2

41
44

82 & 81
82.2

83

83V
83.31
85

86 & 99.1 & 99.2

86.41

Lisiéres humides a grandes herbes & Végétation
ceinture des bords des eaux

Prairies humides

Prairies mésophiles & Steppes et prairies calcaire
seches & Prairies siliceusséches & Patures
mésophilest. Prairies a fourrage des plaines

Forét caducifoliée

Foréts riveraines, foréts et fourrés trés humides
Cultures & Prairies améliorées

Bandes enherbées

Plantations

Vergers

Plantations de coniferes

Parcs urbains et grands jardins

Villes, villages et sites industriels & Réseau routie
Réseau ferré

Carriéres

Nomenclature Simplifiée
Simplified classes

Exemple de nomenclature simplifiée utilisée
lors des tests i Nomenclature a 15 postes

Example of simplified classes used during the
tests T Nomenclature with 15 classes




Orthophotos
actuelles t+1

+
Images
Satellites

Caractérisation thématique
(nomenclature simplifiée)

Couche
thématique
intermédiaire

Thematic characterisation
(simplified classes)

Intermediary
thematic layer




Méthodologie \

Une approche semi-automatique basée sur :

ADonnées multi-capteurs A Suivi temporel des
communautés

AClassification orientée objet : réseaux de
neurones

Alntégration de variables de classification :
ATexture
AForme
AContexte :
A Foréts Humides : distance au
cours dobéeau
Parcs Urbains : distance au bati
Prairies Humides : distance aux

> >

alluvions -

Methodology

A semi-automatic approach based on:

AVlulti-sensor data4 temporal monitoring of
communities

AObject based classification: neural networks

Alntegration of classification variables:
ATexture
AShape
AContext:
A Humid forest: distance to
stream/river
A Urban parks: distance to buildings
A Humid grassland: distance to
alluvial deposits




Carte thématigue intermédiaire

o Carte des habitats naturels
(nomenclature simplifiée)

o Basée sur les orthophotos (t+1), les
images satellites acquises (t+1), les
variables de classification derivées et les
polygones (contours MAJ) -/

Intermediary thematic layer
o Natural habitats map (simplified classes)

o Based on aerial orthophotos (t+1),
satellite images (t+1), derived
classification variables and polygons
(updated contours) Yy




Orthophotos
actuelles t+1

+
Images
satellites

Caractérisation thematique
(nomenclature simplifiee)

Couche
Changement
(binaire)

Thematic characterisation
(simplified classes)

Change
layer
(binary)




Carte binaire des changements potentiels (FR)

o Spatialisation des zones de mutations
potentielles sans a priori sur la nature de
ces transitions

o Basée sur la cartographie de départ
(2005), la carte thématique intermédiaire
(2009) et les polygones (contours MAJ)

Potential changes binary layer (uk)

o Map of areas of potential mutations
without a priori information on the nature
of these changes

o Based on the previous mapping (2003),
the intermediary thematic map (2008)
and polygons (updated contours)

Couche binaire des changements potentiels
Potential changes binary layer




